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1. BEZPECNOSTNi POKYNY

Tato priru¢ka obsahuje dilezité bezpecnostni informace.

Nespravnd instalace nebo nespravné pouziti mize zpUsobit vazné zrané&ni osob nebo poskozeni véci.
Pfectéte si pozorné a Uplné tento ndvod. Vénujte zvldstni pozornost Edstem oznacenym symbolem:
To znamend, ze pii nedodrzeni mUze dojit k ohroZeni osob.

Uschovejte tento bezpec&nostni ndvod pro budouci pouziti.

Q Pfed povuzitim automatizace brany vidy odpojte hlavni napdjeni.
Ujistéte se, Ze uzemnovaci systém funguje spravné a vidy k nému pfipojte automatickou branu.

Instalace automatickych bran a dvefi musi piné vyhovovat pozadavkdm stanovenym ve smérnici 2006/42/ES, se zvI&dstnim odkazem
na normy EN 12445 a EN 12453.

Konecné pripojeni k elektrické siti, testovdni a spusténi automatizace musi provést zkuseny a kvalifikovany persondl (profesiondini
montdzni technici), ktery je odpovédny za provedeni analyzy rizik a ovéreni souladu systému s aktudini bezpecnosti. standardy.

Tento produkt je navrzen a vyroben vyhradné pro pouziti uvedené v tomto ndvodu.
Jakékoli jiné pouziti, nez je uvedeno, by mohlo ohrozit integritu a bezpecnost produktu, a proto je pfisné zakdzdno.
Automatizace je navrzena pro pohyb viezdovych bran a neni urcena k pouZiti pro zadny jiny Ucel.

A Nedovolte détem, aby si hrdly s radiovymi vysilaci a jakymkoliv jinym zafizenim, které by mohlo ndhodné spustit automatizaci
brdany.

Pro Udrzbu pouzivejte vyhradné origindini dily vyrobené spolecnosti Proteco.

Na komponentech automatické brdny neprovddéjte zadné Upravy.

Spolec¢nost Proteco SRL nepfijimd& odpovédnost za jakékoli komponenty a/nebo pridavnd zafizeni pouzivand ve spojeni s
automatizaci, kterd nebyla vyrobena vyhradné spolecnosti Proteco.

EU PROHLASENi O SHODE A PROHLASENI O ZACLENENi CASTECNE KOMPLETNEHO STROJNIHO ZARIZENi

In accordance with Annex Il B of Machinery Directive 2006/42/CE
The legal representatives of

0] Proteco S.r.l.
{ PROTECO via Neive 77, 12050 Castagnito (CN) ltalia
tel (+39) 0173210111 - fax (+39) 0173210199

GATE AUTOMATIONS www.proteco.net - info@proteco.net

hereby declare that the products listed below:
MOVER 5, MOVER 6, MOVER 8, MOVER 15, CAT5, CAT 8
MOVER 5 110V, MOVER 8 115V, MOVER 15 115V, CAT5 115V, CAT 8 115V
Electromechanical gearmotor for rack/chain-driven slidng gate and accessories

comply the following Essential Requirements of directive 2006/42/CE Allegato | (direttiva Macchine):
1.1.2-11.3-1.1.5-1.21-122-123-126-132-134-139-141-1421-151-154-156-1.58-1.5.13-1.6.1-1.6.4-1.7.1 1.7.3 1.7.4

are in conformity with the following derectives:
2014/30/UE (EMC)
2011/65/CE (RoHS2)
2014/35/UE (LVD)

The above listed products are delivered, limitedly to the applicable parts, according fo the following standards:

- EN 12453 Industrial, commercial and garage doors and gates. Safety in use power operated doors. Requirements.
- EN60335-1 Household and similar electrical appliances - Safety - Part 1: General requirements.
- EN60335-2-103 Household and similar electrical appliances - Safety - Part 2-103: Particular requirements for drives for gates, doors and windows.

They also state that:
- the relevant technical documentation is compiled in accordance with part B of Annex VI of directive 2006/42/CE

- the relevant technical documentation is compiled and preserved by Proteco S.r.l.
Which undertakes to transmit it by mail in response to a reasoned request by the national authorities.

- the partly completed machinary must not be put into service until the final machinery into which it is to be incorporated has
been declared in conformitywith the provisions of the dorective 2006/42/CE

Castagnito, 20/01/2020 Marco Gallo
Managing Director
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2. POPIS VYROBKU A POUZITI

Prevodovy motor MOVER je ur€en pro automatizaci soukromych nebo komerénich posuvnych

bran s hfebenovym pojezdem. Jakékoli jiné pouziti nez vySe popsané musi byt povazovano za
nevhodné a pfisné zakazané.

VSechny modely jsou vybaveny nevratnym pfevodovym systémem, ktery uzamkne branu, kdyz je zcela
zaviena. Neni tedy potfeba instalace pfidavného zamku.

V pfipadé vypadku proudu je mozné odemknout zamek motoru, aby se brana mohla ovladat manualné
(viz ¢ast 6).



2.1 Technické specifikace
CAT 5 CAT 8 CAT 5 115V CAT 8 115V
MOVER 5 MOVER 6 MOVER 8 MOVER 15 MOVER 5 115V MOVER 8 115V MOVER 15 115V
Zdroj napajeni 230V~50-60Hz 24V dc 230V~50-60Hz  230V~50-60Hz 115V ~50-60Hz 115V ~50-60Hz 115V ~ 50-60Hz
Proud 0,7 - 10A 1,2-2A 3A 2-23A 2,8-32A 6,4 - 6,6A
Vykon motoru 80W 300 W 600 W 280 W 330 W 600 W
Kondenzator - 10uF 20 pF 30uF 30uF 60uF
Teplotni ochrana = 150°C 150°C 150°C 150°C 150°C
Max. sila 500N 440N 1000 N 380N 460 N 1000 N
IP trida kryti 44 44 44 44 44 44
Otacky za minutu 1600 rpm 1400 rpm 1400 rpm 1700 rpm 1700 rpm 1700 rpm
Rychlost provozu 5-9 m/min 8,5 m/min 8,5 m/min 10 m/min 10 m/min 10 m/min
Max. hmotnost brany 650 Kg 800 Kg 1500 Kg 500 Kg 800 Kg 1500 Kg
Pracovni cyklus 80% 40% 40% 40% 40% 40%
2.2 OBSAH BALENI Mover

Baleni Sroubl

1 Pfevodovy motor Mover 1 Prevodovy motor Cat
2 MPISO1 Kotvici deska 2  MPISO1 Drzak motoru
3 SCHO0190 Odijistovaci kli¢ 3 SCH0190 Odijistovaci kli¢
4 MVIM060AZ  Pozinkované M10x60 Srouby pro upevnéni motoru 4 MVIM0B0AZ  Sroub M10x60 pro upevnéni kotevni desky motoru
5 MDAM10Z Matice @10 pro upevnéni kotevni desky motoru 5 MDAM10Z Matice @10 pro upevnéni kotevni desky motoru
6 MRO10Z Podlozka @10 pro upevnéni kotevni desky motoru 6 MRO10Z Podlozka @10 pro upevnéni kotevni desky motoru
7 Sroub M5x25 pro kryt 7 Sroub M5x25 pro kryt
8 MSPMO1 Gumova ochrana 8 MSPMO01 Gumova ochrana
MMO02 Pruzina MMO02 Pruzina
MMAO1 Cilindr MMAO1 Cilindr
10 MPCO06 Kabelova prichodka SH70 13 MPCO06 Kabelova priichodka SH70
9 MSLF01S/D Drzaky a Srouby koncovych spinaci 9 SSLF0370 Drzaky a Srouby koncovych spinacu
10 SSAS02 Upeviovaci sada na fetéz
11 MCT02 Retéz 3/8 palct
12 SPIS0370 Drzak fetézu
2.3 ROZMERY
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3. INSTALACE

3.1 Piiprava

Pred instalaci, abyste zajistili spravnou funkci automatizace, zkontrolujte nasleduijici:

Ujistéte se, Ze je brana vhodné pro automatizaci

Zkontrolujte, zda je hmotnost, rozméry a typ brany vhodny pro tento typ automatizace.

Zajistéte, aby se brana hladce otevirala a zavirala a zda se na ni nenachazeji prekazky, které by mohly zpUsobit vykolejeni.
Zkontrolujte, zda je zem a jeji povrch vhodny pro instalaci a pro stabilni a bezpe¢né upevnéni automatizace brany.

Ujistéte se, Ze je instalani plocha pro automatizaci dostatecné Siroka, aby se do ni vesla kotevni deska, a aby byl motor
snadno pfistupny v pfipadé vypadku proudu.

Zajistéte, aby misto, kde je automatizace instalovana, nebylo vystaveno nebezpeci povodné; v pfipadé pochybnosti zvednéte
automatiku nad Uroveri zemé.

V pfipadech, kdy musi byt automatika instalovana v cesté pro vozidla nebo na parkovisti, je doporu€eno ji chranit pfed
nahodnym poskozenim.

Zajistéte, aby byl na misté ucinny systém uzemnéni.

Ujistéte se, Ze povrchy oblasti pro upevnéni fotobunék jsou dostatecné rovné a hladké, aby umoznily dokonalé vyrovnani mezi
vysilaci a pfijimaci jednotkou. Paprsky fotobufi&ék musi byt pfimo proti sobé.

3.2 INSTALACE KABELU

3.2.1 STANDARDNI INSTALACE

3.2.2 SPECIFIKACE KABELU
Instalace kabeld (nejsou soucdsti baleni) se mUze li§it podle mnoZstvi a typu zapojovanych zafizeni.

230V
A Bezpecnostni prdh 2x0,50 mm?
B Zdroj napdjeni 2x1,50+T
C Fotobunky rx 4x0,50 mm?
C' Fotobunky tx 2x0,50 mm?
D Klickovy spinac 2x0,50 mm?2
E Majdk 2x0,50 mm?




3.3 Predbéiné montdaini prace a stavba zakladu Obr. 2 ssgmm
pro kotevni desku
Zkontrolujte vysku upevnéni hfebene na brané a podle toho
vypocitejte vySku betonového zakladu pro motor

a) Vykopejte jdmu pro zaklad s ohledem na rozméry kotevni desky.
Nechte o 5 cm navic na kazdé strané.
Vénujte pozornost méfenim uvedenym na obr. 2.

b) Zajistéte jeden nebo vice prichodek pro elektrické kabely tak, aby
dosahovaly Stérbiny motoru pravé z kotevni desky.

c) Vypliite jamu betonem do jamy. Ujistéte se, Ze je povrch rovny a
hladky. Pockejte, az beton ztuhne (muze trvat nékolik dni). (obr. 2)

d) Upevnéte desku k betonu pomoci vhodnych hmozdinek.

Doporuéena vzdélenost viz obr. 3. Obr. 3
e) Odfriznéte kabelové prachodky nad Urovni kotevni desky a vedte
kabely pro pfislusenstvi a elektrické rozvody.
Nechte kabely vést alespori 30-50 cm od potrubi, aby je bylo
mozné snadno zapoijit do fidici elektroniky.
70mm | —2F Z=s L
Obr. 4 Obr. 5 l
=

3.4 Montaz prevodového motoru

a) Pripevnéte motor ke kotevni desce pomoci dodanych Sroub,
podlozek a matic M10, jak je znazornéno na obr. 5, aby bylo
mozné vyskové nastaveni od 15 do 30 mm (obr. 6).

b) Vodovahou se ujistéte, Ze je pfevodovy motor dokonale
vodorovny (obr. 7 a 8), pokud tomu tak neni, sefidte Ctyfi stavéci
Srouby a poté Srouby M10 utahnéte.

Nasadte pojistné matice na obé strany zakladny motoru (obr. 8).

c) Uvolnéte pfevodovy motor pro ru¢ni provoz, jak je znazornéno v
6. kapitole tohoto navodu.

120 mm

Obr. 6

Obr. 8 ﬂ%
i

68 mm

30 mm




3.5 Montaz hiebenu

3.5.1 Instalace ozubeného hiebenu B120 - PVC
hiebenu M4 20x26mm s ocelovym vnitrkem (0,5m
dlouhé useky)

a) Branu dejte ru¢né do oteviené polohy.

b) Vyrovnejte prvni ¢ast hfebenu na hranu brany a spustte
ji na pastorek.

Pomoci vodovahy se ujistéte, Zze je dokonale rovny.

c) Upevnéte tento prvni usek hfebenu k brané pomoci
dodanych samofeznych Sroubl. Upevnéte Srouby do
stfedu Stérbiny podle obrazku (Obr. 9).

d) Rucné zavfete branu asi na %2 metru, pfipojte druhy
usek hifebene k prvnimu a umistéte jej na ozubené kolo
pastorku motoru.

e) Udrzujte hfeben dokonale plochy a pfipevnéte jej k brané.

f) Opakujte stejny postup, dokud nebude brana zcela hotova.

V pfipadé, Ze posledni usek hifebenu ¢aste¢né vycniva z
okraje, nefezte jej.

Pridejte konzolu jako prodlouzeni brany pro podepfeni
posledni ¢asti hfebenu (obr. 10).

g)

h) Nyni, aby se zabranilo zatézi brany na pastorku,

utahnéte 4 upevrnovaci body motoru, aby se snizil o
1-2 mm, a utédhnéte pojistné matice.

3.5.2 Instalace kovového ozubeného hiebenu B102 —
ocelovy M4 12x30mm pro svareni (1m dlouhé useky)

a)

b)

Branu dejte ru¢né do oteviené polohy.

Namontujte tfi zavitové podlozky na prvni Usek hfebenu,
umistéte je doprostred Stérbiny (obr. 11).

c) Vyrovnejte prvni ¢ast hfebenu k okraji brany a spustte ji
na pastorek. Pouzijte vodovahu, abyste zajistili, Ze je
hfeben vodorovné.

d) Privarte k brané zavitovou podlozku (obr. 12)

e) Posunte branu rucné, zkontrolujte, zda hfeben vzdy
spoCivd na ozubeném pastorku hnaciho motoru, a
pfivarte druhé a treti podlozky.

f) Umistéte druhy Usek hfebenu vedle prvniho, pomoci
oto¢eného jednoho hfebenu k synchronizaci zubu, jak je
znazornéno na obr. 13.

g) Posunte branu ru¢né a privarte tfi zavitové podlozky.

h) Opakujte stejny postup, dokud nebude brana zcela
otova.

i) V pfipadé, Ze posledni Usek hfebenu ¢aste¢né vycniva
z okraje, nefezte jej.
Pridejte konzolu jako prodlouzeni brany pro podepfeni
posledni ¢asti hfebenu (obr. 10).

j) Nyni, aby se =zabranilo zatézi brany na pastorku,
utahnéte 4 upeviiovaci body motoru, aby se snizil o 1-2
mm, a utahnéte pojistné matice.

Zkontrolujte, zda brana vzdy dosahne na mechanické
dorazy, pficemz dodrzujte vyrovnani mezi hfebenem a
ozubenim pastorku motoru. Zajistéte, aby v zadném bodu
nedochazelo k tfeni.

Obr. 9

Obr. 10

Obr. 11

Obr. 12




3.6 Montaz drzakt koncovych spinacu
3.6.1 PVC dorazy pro ozubeny hieben B120

a) ldentifikujte zaviraci a oteviraci dorazy podle polohy
motoru vuci brané (Obr. 14).

b) Ruc¢né zavrete branu az 3 cm pfed mechanickym
dorazem.

c) Umistéte doraz pro zavirani na hfeben a posurite ji,
dokud se koncovy spina¢ neaktivuje (obr. 15).

d) Oznacte polohu dorazu na hfebenu, mirné oteviete
branu a upevnéte doraz k hfebenu.

e) Rucné otevrete branu (konec brany je zarovnan s hranou
sloupku).

f) Umistéte doraz pro zavirani na hieben a posurite jej,
dokud nebude aktivovan koncovy spinac¢ (obr. 16).

g) Oznacte polohu dorazu na hfebenu, mirné zavrete
branu a upevnéte doraz k hfebenu.

Obr. 15

Obr. 14
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Jakmile je montdz koncovych dorazd na hieben dokoncena, oteviete a zaviete brdnu ruéné, abyste zkontrolovali, ze
konzoly vzdy aktivuji systém koncovych spinact predtim, nez brana dosdhne svych mechanickych dorazl.
Tato kontrola je dUlezitd pro zachovdni spravné funkce automatizace a trvalého dobrého mechanického stavu brdny.

3.6.2 Univerzalni ocelové dorazy

a) ldentifikujte zaviraci a oteviraci dorazy podle polohy
motoru vuci brané (Obr. 17).

b) Rucné zaviete branu az 3 cm pfed mechanickym
dorazem.

c) Umistéte dvé Sroubova uchyceni volné na zaviraci
koncovy doraz.

d) Umistéte zaviraci doraz na hfeben a posouvejte jej,
dokud nebude aktivovan koncovy spinac (obr. 18).

e) Utahnéte dva Srouby pro upevnéni dorazu na hieben.

f) Rucné oteviete branu (konec brany je zarovnan s
okrajem sloupu).

dg) Umistéte dvé Sroubova uchyceni volné na oteviraci
koncovy doraz.

h) Umistéte oteviraci doraz na hfeben a posouvejte jej,
dokud se neaktivuje koncovy spinac (Fig. 19).

i) Utahnéte dva Srouby pro upevnéni dorazu na hieben.

Obr. 17
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Obr. 18 |

| Obr. 19
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Jakmile je montdz koncovych dorazd na hieben dokoncena, oteviete a zaviete brdnu ruéné, abyste zkontrolovali, ze
konzoly vzdy aktivuji systém koncovych spinacl predtim, nez bréna dosdhne svych mechanickych dorazl. Tato
kontrola je dUlezitd pro zachovéni spravné funkce automatizace a trvalého dobrého mechanického stavu brdny.

3.7 Montaz retézu

Pro pfipevnéni fetézu k brané pouzijte prosim drzaky
dodané v baleni.

a) Upevnéte drzaky fetézu na konce brany, jak je
znazornéno na obr. 20.

b) Upevnéte prvni zavitovou ty¢ k drzaku pomoci dodanych
matic a podlozek, jak je znazornéno na obr. 21.
Ujistéte se, ze dérovany konec tyCe sméfuje k motoru.

c) Pripevnéte druhou zavitovou ty¢ a pruzinu k druhému
drzaku pomoci dodané matice a podlozky, jak je
znazornéno na obr. 23.

Znovu se ujistéte, Zze dérovany konec tyCe smérfuje k
motoru.

d) Umistéte fetéz na branu, abyste vypocitali vhodnou délku,
a poté jej zkratte, abyste mohli fetéz pfipevnit k obéma
ty&im.

e) Pripevnéte fetéz k prvni listé pomoci kloubu jako na obr.
21. Odjistéte motor (viz ¢ast 6 tohoto navodu) a vlozte
fetéz do drzaku mezi pastorek motoru a ocelovy valec
(obr. 24) . Vedte fetéz k druhé tyci.

f) Pripevnéte fetéz k druhé ty¢i pomoci kloubu. Napnéte
fetéz utaZzenim Sroubl na obou ty¢ich. Napnuti fetézu je
dobré, kdyz se pfi stlaéeni Fetézu, at’ uz kdekoli, maze
pruzina stale vracet zpét.

Obr. 24 ]

[ T I

Obr. 21

Prvni z&vitovd ty¢

Obr. 23




3.7.1 Upevnéni koncovych dorazli pro fetézovy pohonu

Jakmile jsou koncové dorazy pfipevnény k brané, nejsou
mozné zadné dalsi Upravy.

Doporucujeme nasledujici postup:

a) Ruéné pohnéte branou do téméF uplné polohy otevieni/

zavreni, ujistéte se, ze se brana jeSté nedotyka
mechanickeho dorazu.

b) Umistéte koncovy doraz na branu a posouvejte podél
brany, dokud nenarazi na koncovy spinac.

c) Nyni upevnéte koncovy doraz na branu a opakujte na
druhé strané.

Fig. 25
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Jakmile je montaz koncovych dorazt na hfeben dokoncena, oteviete a zaviete branu ruéné, abyste zkontrolovali, Ze konzoly vzdy
aktivuji systém koncovych spinacu predtim, nez brana dosahne svych mechanickych doraz(.
Tato kontrola je dulezité pro zachovani spravné funkce automatizace a trvalého dobrého mechanického stavu brany.

4. ELEKTRICKE VEDENI

Elektrické kabely vlozte do krytu Fidici elektroniky propichnutim
pryZové membrany a kabelovou prichodku umistéte do uréeného
sedla na zakladné motoru (obr. 28).

Pfi spravném zapojeni kabelu postupujte podle navodu k obsluze
fidici elektroniky.

5.  SPUSTENI

Zapnéte systém a provedte peclivou kontrolu funkce pfevodového
motoru a veskerého prisluSenstvi a bezpecnostnich zafizeni
pfipojenych k systému.

Zejména se ujistéte, Ze elektricky koncovy spinac je vzdy aktivovan
pfi otevirani a zavirani dfive, nez brana dosahne svych
mechanickych dorazli. Vlozte kryt motoru a zabezpecte jej pomoci
¢tyf bo¢nich Sroubl. Predejte tento navod k obsluze koncovému
uzivateli a pfedvedte mu spravné pouzivani automatiky a zptsob
odjisténi motoru pro rué¢ni ovladani brany v pfipadé vypadku
proudu.




6. POSTUP ODJISTENi PRO MANUALNI PROVOZ

Béhem odblokovani a opétovném zamykani vzdy | Obr.29
vypnéte hlavni napdjeni systému, aby nedoslo k
nahodné aktivaci brany.

6.1 Jak odblokovat motor pro ruéni ovladani

a) Vlozte kli¢ a otocte jim proti sméru hodinovych rucicek (Obr. 29).
b) Branu Ize nyni podle potfeby ru¢né otevirat/zavirat

(

6.2 Jak obnovit automaticky provoz

a) Otocte klicem ve sméru hodinovych rucicek, vyjméte je;.

b) Ruéné pohybujte branou, dokud se znovu nezajisti uzamykaci
systém.

c) Obnovte napajeni automatizace

Odjist'ovaci kli¢ spolu s navodem k obsluze
vzdy uchovavejte na bezpeéném misté.

7. UDRZIBA

Minimalné dvakrat ro€né zkontrolujte spravnou funkci automatiky,
vénujte zvlastni pozornost bezpe€nostnim zafizenim, vyvijené
kroutici sile, odjiStovacimu systému pro ruéni ovladani a vSem
mechanickym pohyblivym ¢astem.

Jakékoli soucasti vykazujici znacné opotiebeni by mély byt
okamzité vyménény.

8. LIKVIDACE
A Neznecist'ujte zivotni prostredi

Neékteré komponenty mohou obsahovat znecistujici latky.

Zajistéte, aby byly materidly pfedany do autorizovanych sbérnych
stfedisek v souladu se zakony a predpisy platnymi ve vasi lokalité pro
bezpecnou likvidaci.



Navod k instalaci MOVER MAG

Hieben

kovani

Hieben B120

Doraz (PA6 + 30%SF), Srouby jsou soucasti dodavky.

Hieben B114

Doraz (kovovy), Srouby jsou soucasti dodavky.

Hieben B102

Doraz (kovovy), Srouby jsou souc€asti dodavky

Montaz dorazu (PA6 + 30%SF)

Podlozka M4

Doraz v PAG + 30%SF

Sroub 3,5x9,5
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Doraz PA6 + 30%SF - postup montaze:
-Vlozte magnet do magnetického drzaku.
-Urcete pozici, Pravy nebo Levy doraz

-Pfipevnéte drzak magnetu k dorazu pomoci dodanych

Sroubeni.

-Pouzijte otvory &. 2 pro Mover 5/8. PouZijte otvory €. 3 pro
» Mover 15.

®|
(@] O O
° — °° —

I

s \
A ; ; <
™ ~ v
@ @)
Lo - /

@

@

® V pfipadé pravého dorazu nesmi byt
bily prouzek viditelny.
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Levy doraz

1C (- I “u)
V pfipadé levého dorazu musi
byt bily pruh viditelny.




dodanych Sroubd 3,5x9,5 (A).
Pouzijte stavajici otvory na hfebenu (B).

Namontujte doraz na hfeben B120 pomoci

Description

Pieces

1)Kovovy doraz

1)Kolik M6x16

Drzak magnetu

Magnet

Sroub M4

Podlozka M4

)
2)
2N
2)Sroub TBEI 4x10
2)
2)
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Kovovy doraz - postup montaze:

-Vlozte magnet do magnetického drzaku.
-Urc€ete pozici, Pravy nebo Levy doraz
-Pfipevnéte drzak magnetu k dorazu pomoci
dodanych Sroubeni.

-K dokoné&eni montaze pouZzijte otvory B.
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V pfipadé pravého dorazu nesmi
byt bily prouzek viditelny.

Pravy doraz

o o (7 ‘ } N
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‘ ’ V pfipadé levého dorazu musi
byt bily pruh viditelny.
Levy doraz

Nasadte koliky 6x16 na kovovy doraz.
Umistéte doraz na hieben B114 nebo
B102. Po vybéru spravné polohy jej
zajistéte uzavienim dfive namontovanych
kolika.

POZOR: Peclivé dodrzujte
programovaci postup popsany
v navodu k PCB.

POZOR: Ujistéte se, ze vodi¢e magnetického koncového spinace jsou spravné
pfipojeny ke svorce. Viz tabulka zapojeni, ktera je soucasti programovaciho
manualu PCB.
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